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S.00.00.00
INSTALACJE ELEKTRYCZNE

00.00.01.
WSTEP

00.01.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznych (ST)

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania szczegdlowe dotyczace
wykonania 1 odbioru instalacji elektrycznych zwigzanych z pomieszczeniami sali gimnastycznej
przy ul. 1 Maja w miejscowosci Grodzisk, powiat Siemiatycze.

00.01.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacje Techniczne (ST) dla odbioru i wykonania instalacji elektrycznych zwiazanych
z pomieszczeniami sali gimnastycznej przy ul. 1 Maja w miejscowosci Grodzisk, powiat Siemiatycze,
stanowia zbiér wymagan technicznych i organizacyjnych dotyczacych procesu realizacji, kontroli i
jakosci robot. Sa one podstawa, ktérej spelnienie warunkuje uzyskanie odpowiednich cech
eksploatacyjnych budowli.

e ST uwzgledniajg wymagania Zamawiajacego i mozliwos¢ Wykonawcey w krajowych warunkach
wykonawstwa robot.

e ST opracowane sg w oparciu o obowigzujgce normy, normatywy i wytyczne

PN- 89/E- 05029 Barwy wskaznikow $wietlnych i przyciskow.

PN-IEC- 60050-826: 2000 Migdzynarodowy stownik terminologiczny elektryki.
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.

PN-IEC- 60364-1 : 2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i
wymagania podstawowe

PN-IEC- 60364-3 : 2000 Instalacje elektryczne w obicektach budowlanych. Ustalanie ogélnych
charakterystyk.

PN-EN — 12665: 2003 Swiatlo i o$wietlenie. Podstawowe terminy i oraz kryteria okreslania

wymagan dotyczacych oswietlenia

N-SEP-E-004: 2004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie
i budowa.

PN-IEC- 60364-4-41 : 2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

PN-IEC- 60364-4-42 : 1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczefistwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania
cieplnego.

PN-IEC- 60364-4-43 : 1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla

zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przetezeniowym.




PN-IEC- 60364-4-443 : 1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona
przed przepieciami atmosferycznymi lub tgczeniowymi.

PN-1EC- 60364-4-46 : 1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczefistwa. Odtaczanie izolacyjne i faczenie.

PN-IEC- 60364-4-47 : 2001

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Zastosowanie $rodkéw ochrony
zapewniajacych bezpieczenstwo. Postanowienia ogélne. Srodki ochrony
przed porazeniem pradem elektrycznym.

PN-IEC- 60364-4-473 : 1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie $rodkéw ochrony
zapewniajacych bezpieczenstwo. Srodki ochrony przed pradem
przetezeniowym.

PN-IEC- 60364-5-523 : 2001

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Obciazalno$c pradowa diugotrwata
przewoddw.

PN-IEC- 60364-5-53 : 2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz
wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.

PN-IEC- 60364-5-534 : 2003

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Dobdr i montaz wyposazenia elektrycznego.
Urzadzenia do ochrony przed przepigciami

PN-IEC- 60364-5-537 : 1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor i montaz
wyposaZenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza.
Urzadzenia do odtaczania izolacyjnego i taczenia

PN-IEC- 60364-5-54 : 1999

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.

PN-IEC- 60364-6-61 : 2000

Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie
odbiorcze.

PN-EN 60446:2004

Zasady podstawowe i bezpieczenstwa przy wspotdziataniu cztowieka z
maszyna, oznaczanie i identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne
przewoddéw elektrycznych barwami lub cyframi

PN - 76/E-05125

Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i
budowa.

PN-IEC- 61024-1 : 2001

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych.
Zasady ogdlne.

PN-IEC- 61024-1-1 : 2001

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych.
Zasady ogélne. Wybor poziomdw ochrony dla urzadzen
piorunochronnych.

PN-IEC- 61024-1-2 : 2002

Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych.

Czesé 1-2: Zasady ogdlne.

Przewodnik pozioméw — Projektowanie, montaz, konserwacja i
sprawdzanie urzadzen piorunochronnych.




Wszelkie stosowane materialy powinny by¢ nowe, odpowiadaé¢ polskim normom oraz posiadaé
dopuszczenie do stosowania w budownictwie jak réwniez, co najmniej jeden z nizej wymienionych
dokumentow:

* atest

* certyfikat

* aprobate techniczng ITB

* certyfikat zgodnosci.

00.01.3. Zakres robot objetych specyfikacjg
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia rob6t elektrycznych i obejmuja:

Wykonanie zasilania z istniejacej rozdzielnicy RG do projektowanej tablicy TSG,
Instalacja przewodow do zasilania gniazd, oswietlenia i urzadzen,

Montaz puszek podtynkowych do gniazd i tgcznikow,

Wykonanie zasilania do opraw zewnetrznych na elewacji,

Montaz tablicy sali gimnastycznej — TSG,

Montaz opraw, gniazd i innego osprzetu elektrycznego,

Wykonanie instalacji odgromowej sali gimnastycznej,

Wykonanie uziemienia otokowego sali gimnastycznej,

Wykonanie instalacji przeciwprzepigciowej,

Wykonanie badan, pomiaréw i protokotow instalacji elektrycznej.

00.01.4. Definicje i pojecia

Uzyte w ST wymienione ponizej definicje i pojgcia, nalezy rozumie¢ nastepujaco:

S

aprobata techniczna - pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajaca jego przydatnosé do
stosowania w budownictwie, wydana przez upowazniong do tego jednostke;

certyfikacja zgodnosci - dziatanie trzeciej strony (jednostki niezaleznej od dostawcy i odbiorcy)
wykazujace, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz nalezycie zidentyfikowany wyréb,
proces lub ustuga sa zgodne z okreslong norma lub z whasciwymi przepisami prawnymi

deklaracja zgodnosci - oS$wiadczenie dostawcy, stwierdzajace na jego wylaczna
odpowiedzialno$¢, ze wyrdb, proces lub ustuga sg zgodne z norma lub aprobata techniczna;
dokumentacja powykonaweza - dokumentacja techniczna wraz z naniesionymi zmianami
i uzupetnieniami w trakcie realizacji rob6t (budowy);

Dziennik Budowy - opatrzony pieczgcia organu Nadzoru Budowlanego zeszyt z
ponumerowanymi stronami, stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania
zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw Robét, przekazywania polecen i
innej korespondencji technicznej pomiedzy Inspektorem nadzoru, Wykonawca i Projektantem.
materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja
projektows i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji Robét lub innych spraw zwiazanych
z prowadzeniem Budowy.

projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem Dokumentacji Projektowej;
rysunki -cz¢s¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary

obiektu bgdacego przedmiotem Robot.



00.01.5. Specyfikacje techniczne podane w nastgpnych rozdziatach, dotyczace poszczegdlnych
rodzajow instalacji elektrycznych nalezy stosowaé lacznie z warunkami ogdlnymi podanymi w
niniejszym rozdziale.

00.01.6. Dla instalacji i rob6t nie objetych niniejszymi ST wymagania techniczne wykonania i odbioru
powinny stanowi¢ integralng cz¢éé dokumentacji techniczne;j.

00.01.7. Dokumentacja techniczna, dostarczana przez Inwestora, przed jej przekazaniem na budowe
powinna by¢ sprawdzona w przedsiebiorstwie wykonawczym, w szczegdlnosei pod katem mozliwosci

technicznych realizacji zgodnie z obowiazujacymi przepisami BHP, rodzajem stosowanych materiatow
i rozwigzan konstrukcyjnych.

00.01.8. Zmiany i odstepstwa od dokumentacji:

a. Wszelkie uzasadnione zmiany i odstgpstwa proponowane przez Wykonawce, powinny byé
obustronnie uzgodnione w terminie zapewniajacym nieprzerwany tok wykonawstwa.

b. Decyzje o zmianach, wprowadzonych w czasie wykonawstwa powinny by¢ kazdorazowo
potwierdzone wpisem Inspektora nadzoru do dziennika budowy, a w przypadkach uznanych przez
niego za konieczne - réwniez potwierdzane przez autora projektu.

c. Wszelkie zmiany i odstepstwa od zatwierdzonej dokumentacji technicznej nie moga powodowaé
obnizenia wartosci funkcjonalnych i uzytkowych instalacji, a jezeli dotycza zamiany materialow
i elementoéw okreslonych w dokumentacji technicznej na inne, nie moga powodowaé zmniejszenia
trwatosci eksploatacyjne;.

d. Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o
ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora nadzoru, ktéry dokona odpowiednich
zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiar6w wazniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkow.



00.01.9. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robét

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowa¢ w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:

a) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen
lub ucigzliwosci dla oséb lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje magazynow, sktadowisk,

2) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i sciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
¢) mozliwosdcia powstania pozaru.

00.01.10. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca begdzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy. .

Materialy fatwopalne beda skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem 0sdb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako
rezultat realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy.

00.01.11. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza sig uzycia materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym
od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczng wydana przez
uprawniong jednostk¢, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdow na
srodowisko.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatéow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich
uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajgcy.

00.01.12. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegal przepisdéw dotyczacych bezpieczefstwa
i higieny pracy.

W szczegblnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz niespetiajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet
i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i sg uwzglgdnione w cenie umowne;j.

00.01.13. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robdt i za wszelkie materialy i urzadzenia
uzywane do robot od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robdét (do wydania potwierdzenia
zakoficzenia przez Inspektora nadzoru). '

Wykonawca begdzie utrzymywac roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé
prowadzone w taki sposéb, aby budowla lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do
momentu odbioru ostatecznego.



Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inspektora nadzoru
powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pdzniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

00.01.14. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek spos6b zwigzane z robotami i bedzie
w pefni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia
robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za
wypetnienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub
metod i w sposob ciggly bedzie informowaé Inspektora nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac
kopie zezwolefi i inne odnosne dokumenty.

S.00.02.
MATERIALY

00.02.1. Materiaty, elementy i urzadzenia przeznaczone do rob6t powinny odpowiadaé Polskim
Normom, a w razie ich braku powinny mie¢ decyzje dopuszczajace je do stosowania w budownictwie,
wydane przez jednostki upowaznione przez Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa.

00.02.2 Dostarczone na budowe kable powinny by¢ nawinigte na bebnach a jesli s to krétkie odcinki
dopuszcza si¢ w kregach. Kable nie powinny posiada¢ widocznych uszkodzen. Sktadowanie kabli
powinno by¢ zgodne z warunkami:

a) kable w czasie sktadowania powinny si¢ znajdowaé na bebnach, dopuszcza sie skladowanie
krotkich odcinkow w kregach w sposéb uniemozliwiajacy uszkodzenie izolacji,

b) bebny z kablami powinny by¢ ustawione na utwardzonym terenie na krawgdziach tarcz, a kregi
utozone poziomo,

c) konce kabli powinny by¢ zabezpieczone przed wilgocia.

00.02.3 Listwy, rurki lub kanaly instalacyjne z tworzyw sztucznych w odcinkach powinny by¢ proste,
bez widocznych uszkodzen, zgniecen i znieksztatcen. Rurki, listwy instalacyjne oraz kanaty instalacyjne
z tworzyw sztucznych nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach zamknietych w temperaturze nie
nizszej niz —5 °C i nie wyzszej niz 25 °C — w wiazkach odpowiednio gesto wigzanych z dala od
urzadzen grzewczych.

00.02.4 Materialy nieodpowiadajgce wymaganiom

Materiaty nieodpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy. Jesli Inspektor nadzoru zezwoli Wykonawcey na uzycie tych materiatéw do innych robdt, niz te,
dla ktoérych zostaty zakupione, to koszt tych materialow zostanie przewarto$ciowany przez Inspektora
nadzoru,

Kazdy rodzaj robot, w ktéorym znajdujg si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie zaptaceniem.

00.02.5 Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one potrzebne
do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$é i wasciwo$é do robét i
byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatléw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.



00.02.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim
zamiarze, co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jeéli bedzie to
wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

S.00.03.
SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzgt uzywany do robdt powinien byé
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typdw i ilosci wskazaniom
zawartym w ST, PZJ lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez Inspektora nadzoru; w
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien byé uzgodniony i zaakceptowany przez
Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajnod¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robodt, zgodnie z zasadami
okre§lonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie
przewidzianym umows.

Sprzgt bedacy wilasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robt ma by¢ utrzymywany
w dobrym stanie i gotowo$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewidujg mozliwoé¢ wariantowego uzycia sprzetu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inspektora nadzoru, nie
moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia niegwarantujace zachowania warunkéw
umowy, zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

S.00.04.
TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiagzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie
przewidzianym umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy begda speinia¢ wymagania dotyczace przepiséw
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nieodpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie moga
by¢ dopuszczone przez Inspektora nadzoru, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wlhasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.



$.00.05. ’
WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowa oraz za jako$é
zastosowanych materialéw i wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa,
wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji robét oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnosé¢ za doktadne wytyczenie wszystkich elementéw robot
zgodnie z wymiarami okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez
Inspektora nadzoru.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczaniu robot zostang, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawcg na wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robdt przez Inspektora nadzoru nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw robot
beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w
ST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru uwzgledni wyniki
badan materiatow i robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkeji i przy badaniach materiatow,
doswiadezenia z przesziodcei, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazana
kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie poOzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robét. Skutki finansowe z
tego tytutu ponosi Wykonawca.

$.00.06. ’
KONTROLA JAKOSCI

00.06.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnaé
zalozong jakos¢ robdt.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatow. Wykonawca
bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialéw oraz robot z czestotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST

Minimalne wymagania, co do zakresu badan i ich czestotliwo$é sa okreélone w ST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali, jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i
sprzgt badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

00.06.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna
wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru
o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pi$mie ich wyniki do akceptacji Inspektora nadzoru.

00.06.3. Raporty z badan

Wykonawca bgdzie przekazywaé Inspektorowi nadzoru kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badaf (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedhug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.



00.06.4. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania
kontroli i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta
materiatdéw.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonego przez
Wykonawcg, bedzie ocenia¢ zgodno$é materiatow i robdt z wymaganiami ST na podstawie wynikdow
badan dostarczonych przez Wykonawce.

00.06.5. Certyfikaty i deklaracje
Inspektor nadzoru moze dopuscié do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:
certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz whasciwych przepisow i
dokumentdw technicznych,
deklaracjg¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
Polskg Norma lub
aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa
objete certyfikacja okreslong w pkt 1 i ktore spetniaja wymogi ST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robot bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposdb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeby poparte wynikami badafi wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan beda
dostarczone przez Wykonawcg Inspektorowi nadzoru.
Jakiekolwiek materialy, ktdre nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

00.06.6. Dokumenty budowy
(1) Rejestr obmiarow

Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robdt. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w sposdb ciagly w jednostkach
przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiarow.

(2) Deklaracje zgodnosci

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatow, orzeczenia o jakosci materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru rob6t. Winny byé
udostepnione na kazde zyczenie Inspektora nadzoru.

(3) Pozostale dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3) nastepujace
dokumenty:
pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
protokoty przekazania terenu budowy,
umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokoty odbioru robdt,
protokoty z narad i ustalen,
korespondencje na budowie.

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajacego.



S.00.07.
OBMIAR ROBOT

00.07.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o
zakresie obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w slepym kosztorysie lub
gdzie indziej w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Btedne dane
zostang poprawione wg instrukcji Inspektora nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagang do celu miesiecznej
pfatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonaweceg i Inspektora nadzoru.

00.07.2. Zasady okreslania ilosci robot 1 materialow

Dhugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone
poziomo wzdluz linii osiowej. Jesli ST wiasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej,
powierzchnie beda wyliczone w m?, natomiast dtugosci w m.

00.07.3. Urzadzenia i sprzgt pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i sprzgt pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiadaé wazne swiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe begda przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

00.07.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw roboét, a

takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza sie¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢
dotaczone w formie oddzielnego zalacznika do rejestru obmiaréw, ktérego wzdr zostanie uzgodniony z
Inspektorem nadzoru.



S.00.08.
ODBIOR ROBOT

00.08.1. Rodzaje odbiorow robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
odbiorowi czesciowemu,
odbiorowi ostatecznemu,
odbiorowi pogwarancyjnemu.

00.08.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og6lnego postgpu robét.

Odbioru robdt dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
pdzniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o
tym fakcie Inspektora nadzoru.

Jakos¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

00.08.3. Odbidr czesciowy

Odbidr czgséciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czgsciowego robdt dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robdt dokonuje
Inspektor nadzoru.

00.08.4. Odbidr ostateczny robot
00.08.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robdt oraz gotowoé¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie
Inspektora nadzoru.

Odbidr ostateczny robdt nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robdt i przyjecia dokumentdw, o ktorych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtfozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robdt z dokumentacja projektows i ST. W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna
si¢ z realizacjq ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
zwlaszeza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i rob6t poprawkowych.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakosé wykonywanych robdt w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i ST z uwzglednieniem
tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczefistwo ruchu, komisja
dokona potracen, oceniajac pomniejszona warto$¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach umowy.



00.08.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokot odbioru
ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace dokumenty:
dokumentacj¢ projektowa podstawowsg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy,
rejestry obmiaréw (oryginaly),
wyniki pomiarow kontrolnych,
rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych oraz protokoty odbioru i przekazania tych
robot whascicielom urzadzen,
inwentaryzacje powykonawczg robot.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robét.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg
wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznaczy komisja.

00.08.5. Odbidér pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualne] obiektu =z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,,0dbiér ostateczny robo6t”.

S.00.09.
PODSTAWA PLATNOSCI

00.09.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest warto$é (kwota)
podana przez Wykonaweg w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace sig na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w ST i w
dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:
robocizne bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,
warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami,
koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

S.00.10.
PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane (tj. Dz.U. Nr 156, Poz. 1118 z 2006r.).

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkdw
technicznych, jakim powinny odpowiadaé budynki i ich usytuowanie (tj. Dz.U. Nr 75 poz. 690
z 2002r. z pozn. zm.).
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05.05.00 INSTALACJE I URZADZENIA ELEKTRYCZNE
ZEWNETRZNE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania szczegdtowe dotyczace
wykonania i odbioru instalacji elektrycznych zwigzanych z pomieszczeniami sali gimnastycznej
przy ul. 1 Maja w miejscowosci Grodzisk, powiat Siemiatycze.

1.2.Zakres stosowania ST
Zakres stosowania ST jest zgodny z pkt 1.2. ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.3.Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem
wewnetrznych instalacji elektrycznych.

1.4.0Kkreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z PN oraz definicjami podanymi w ST 00.00.00
.. Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5.0goélne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw i ich sktadowania podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania
0g6lne™ pkt 2.

2.1. Elementy instalacji

Podano w projekcie budowlanym wykonawczym ,.Instalacji elektrycznych” i w przedmiarze
robdt do projektu.

2.2. Skiadowanie materialow

Materiaty, aparaty, urzadzenia elektryczne i maszyny elektryczne nalezy przechowywaé w
pomieszczeniach zamknigtych przystosowanych do tego celu, suchych, przewietrzanych i o$wietlonych.
Rurki instalacyjne i ostony z tworzyw sztucznych nalezy przechowywaé w pomieszczeniach
zamknigtych w temperaturze nie nizszej niz —5 °C i nie wyzszej niz 25 °C — w wiazkach odpowiednio
gesto wigzanych z dala od urzadzen grzewczych. Tasmy izolacyjne nalezy przechowywaé w
pomieszczeniach suchych i chtodnych.

Sktadowanie kabli powinno byé zgodne z warunkami:
= kable w czasie sktadowania powinny si¢ znajdowaé na bebnach, dopuszcza
si¢ sktadowanie krétkich odcinkéw w kregach w spos6b uniemozliwiajacy uszkodzenie izolacji,
= bebny z kablami powinny by¢ ustawione na utwardzonym terenie na krawgdziach tarcz, a kregi
utozone poziomo,
= konce kabli powinny by¢ zabezpieczone przed wilgocia.

Sprzgt ochrony osobistej oraz BHP nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach zamknietych,

suchych i odpowiednio ogrzewanych.
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3.  SPRZET

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.
Przewiduje si¢ zastosowanie nastgpujacego sprzetu:
- samochod dostawezy 0,9 t,
- elektronarzedzia.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST 00.00.00 ,, Wymagania ogélne” pkt 4.

4.1. Transport elementow instalacji elektrycznej

Srodki i urzadzenia transportowe powinny byé odpowiednio przystosowane do transportu
materiatow, elementow, konstrukcji, urzadzen itp. niezbednych do wykonywania danego rodzaju robot
elektrycznych. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przedmioty w sposdb zapobiegajacy ich
przemieszczaniu i uszkodzeniu.

Zaladowanie i wyladowanie konstrukcji, urzadzen, maszyn itp. o duzej masie lub znacznym
gabarycie nalezy przeprowadzac za pomocg dzwigdw lub postugujac sie pomostem - pochylnia.
Przemieszczanie w magazynie lub na miejscu montazu cigzkich urzadzen, ktore nie maja kot jezdnych,
nalezy wykonac¢ za pomoca wozkow lub rolek.

Przy przewozie i transporcie materiatow, elementdéw, konstrukcji, urzadzen, maszyn itp. za
pomoca dZzwigéw oraz na pochylniach nalezy przestrzega¢ aktualnych przepiséw bezpieczefistwa i
higieny pracy, a przy zatadunku, transporcie i wyladunku recznym — aktualnych przepisow
dotyczacych recznego przenoszenia cigzarow.

W czasie transportu, zatadunku i wyladunku oraz skladowania aparatury elektrycznej i urzadzen

rozdzielczych nalezy przestrzegaé zalecen wytworcow, a w szczegdlnosci:

* transportowane urzadzenia zabezpieczy¢ przed nadmiernymi drganiami 1 wstrzasami oraz
przesuwaniem si¢ wewnatrz fadowni; na czas transportu nalezy z przewozonych urzadzen
zdemontowaé, odpowiednio zabezpieczyé i przewozi¢ oddzielnie czule przyrzady pomiarowe,
aparature¢ rejestrujaca, przekazniki do elektroenergetycznej automatyki zabezpieczeniowe;j,
komory gaszeniowe oraz inng aparatur¢ mniej odporng na wstrzasy i drgania, aparaturg i
urzadzenia ostroznie zatadowywacd i zdejmowaé, nie narazajac ich na uderzenia, ubytki lub
uszkodzenia powlok lakierniczych, oston blaszanych, zamkow itp.,

Zaleca si¢ dostarczanie urzadzen i ich konstrukcji oraz aparatéw na stanowiska montazu bezposrednio
przed montazem, w celu uniknigcia dodatkowego transportu wewnetrznego z magazynu budowy.
Dotyczy to szczegolnie duzych i cigzkich elementow.

Transport kabli nalezy dokona¢ z zachowaniem warunkow:

= kable nalezy przewozi¢ na bgbnach, dopuszcza si¢ przewozenie kabli w krggach, jezeli masa

kregu nie przekroczy 80 kg, a temperatura otoczenia jest wyzsza niz +5°C, przy czym
wewnetrzna srednica krggu nie powinna by¢ mniejsza niz 40-krotna srednica kabla,

» zaleca si¢ przewozenie bgbnoéw z kablami na specjalnej przyczepie, dopuszcza sig¢ przewozenie
bgbnow z kablami na skrzyniach samochodéw cigzarowych lub przyczep,

* bebny z kablami przewozone na skrzyniach samochodu powinny by¢ ustawione na krawedzi
tarcz, a tarcze bgbnow powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem po dnie skrzyni
samochodu, kladzenie bgbndéw z kablami w skrzyni samochodu plasko jest zabronione, kregi
kabla nalezy uktada¢ poziomo,

= zabronione jest przebywanie oséb w skrzyni samochodu w czasie przewozenia bebna z kablami,

= swobodne staczanie bgbndw z kablami ze skrzyni samochodu oraz zrzucanie kregdw kabli jest
zabronione.
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5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania Robét podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

5.1. Roboty przygotowawcze

Wykonawca robét elektromontazowych moze przystapi¢ do montazu aparatury i urzadzen

dopiero po otrzymaniu od Inwestora potwierdzenia o terminie rozpoczecia robdt oraz w jakich godzinach
mogg by¢ one wykonywane.
Jezeli przed przystapieniem do robdt instalacyjnych byty wykonywane jakiekolwiek inne prace
budowlane Wykonawca robot elektromontazowych moze przystapi¢ do robot po otrzymaniu od
Inwestora potwierdzenia, ze roboty budowlane zostaly zakonczone i odebrane zgodnie z obowigzujacymi
ST czgsci budowlanej.

5.2.8zczegolowa specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét budowlanych.

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotowej specyfikacji dotycza opisu prowadzenia robot
elektrycznych, ktore obejmujg instalacje elektryczng zwiazana z pomieszczeniami sali gimnastycznej
przy ul. 1 Maja w miejscowosci Grodzisk, powiat Siemiatycze..

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

KOD CPV Nr WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
45310000-3 Dla instalacji i robét nie objetych niniejszymi ST wymagania techniczne

Roboty instalacyjne 1.1. wykonania i obioru powinny stanowié integralng czes$é dokumentacji
elektryczne technicznej

1) Dokumentacja techniczna, dostarczona przez inwestora, przed jej
przekazaniem na budowe powinna by¢ sprawdzona w przedsigbiorstwie
wykonawezym, w szczegolnodei pod katem mozliwosci technicznych
realizacji zgodnie z obowiazujacymi przepisami bhp, rodzajem
stosowanych materiatow i rozwiazan konstrukcyjnych.

2) Zmiany i odstepstwa od dokumentacji;

a. Wszelkie uzasadnione zmiany i odstgpstwa proponowane przez

45310000-3 wykonawce powinny byé obustronnie uzgodnione w terminie
zapewniajacym nieprzerwany tok wykonawstwa,
b. Decyzje o zmianach wprowadzonych w czasie wykonawstwa, powinny
by¢ kazdorazowo potwierdzone wpisem inspektora nadzoru do dziennika
budowy, a w przypadkach uznanych przez niego za konieczne — réwniez
potwierdzone przez autora projektu,
c. Wszelkie zmiany i odstepstwa od zatwierdzonej dokumentacji
technicznej nie moga powodowaé obnizenia warto$ci funkcjonalnych i
uzytkowych instalacji, a jezeli dotycza zamiany materiatow i elementdw
okreslonych w dokumentacji technicznej na inne, nie moga powodowac
zmniejszenia trwatosci eksploatacyjne;.

Roboty instalacyjne 1.2,
elektryczne

Odpowiedzialno$¢ wykonawcy instalacji.

45310000-3 Wykonawca robot elektrycznych jest odpowiedzialny za prowadzenie

robot elektrycznych i technicznych zgodnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdéw i wykonanych robét. Odpowiada

Roboty instalacyjne 13

elektryczne ponadto za ich zgodnos¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST
oraz poleceniami Inspektora nadzoru.
Przyrzady do badan i pomiaréw instalacii elektryczne;.
45310000-3 Wszystkie przyrzady pomiarowe uzyte do badan i pomiaréw musza
Roboty instalacyjne 1.4 posiadac aktualne $wiadectwa wzorcowania i oznaczony status
elektryczne metrologiczny. Dane identyfikujace przyrzad pomiarowy musza byé

zamieszczone w raporcie (protokodle) z badan i pomiardw.
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45310000-3
Roboty instalacyjne
elektryczne

1.5.

Zasada kontroli jakosci robot.

1) Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i

wykonaniem, aby osiagnaé¢ zatozona jakos¢ robot.

2) Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrol¢ robét i jakosci
materialow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac
personel, laboratorium, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do

pobierania probek i badan materiatéw oraz robot.

3) Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor nadzoru moze
zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze poziom ich wykonania jest zadowalajacy.

4) Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatow oraz
robot z czgstotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.
5) Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwo$ci sa
okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one
tam okre$lone Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny,
aby zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

6) Wykonawca dostarczy dla Inspektora nadzoru projektu $wiadectwa, ze
wszystkie stosowane urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazna
legalizacje, zostaty prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja
wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.

7) Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan
materialdw ponosi Wykonawca.

45310000-3
Roboty instalacyjne
elektryczne

1.6.

Badania i pomiary.

1) Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z
wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja
jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowaé mozna wytyczne
krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.
2) Przed przystapieniem do pomiardw lub badari, Wykonawea powiadomi
Inspektora nadzoru o rodzaju, migjscu i terminie pomiaru lub badania. Po
wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich
wyniki do akceptacji Inspektorowi nadzoru.

45310000-3
Roboty instalacyjne
elektryczne

Lats

Pomiary i badania sieci.
1) Zasadnicze czynnosci przy wykonaniu badan i pomiarow:
- badania rezystancji zyt linii kablowej do 1 kV,
- pomiar rezystancji izolacji linii kablowej do 1kV.

2) Wszystkie przyrzady pomiarowe uzyte do badan i pomiardw muszg
posiadac aktualne swiadectwa wzorcowania i oznaczony status
metrologiczny. Dane identyfikujace przyrzad pomiarowy muszg by¢
zamieszczone w raporcie (protokdle) z badan i pomiarow.

45310000-3
Roboty instalacyjne
elektryczne

1.8.

Po wykonaniu w $cianach lub podlodze przepustow kablowych, nalezy
uzupehic ubytki w Scianach lub warstwie podtogi i uszczelnié je. W
przypadku uszkodzenia podczas montazu obrébek tynkarskich nalezy je
naprawic.

45310000-3
Roboty instalacyjne
elektryczne

19,

Badania i pomiary powinna wykona¢ uprawniona osoba/pracownik
laboratorium. Wszystkie przyrzady pomiarowe uzyte do badaf i pomiaréw
musza posiadac aktualne swiadectwa wzorcowania i oznaczony status
metrologiczny. Dane identyfikujace przyrzad pomiarowy musza by¢
zamieszczone w raporcie (protokdle) z badan i pomiarow.
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Raporty z badar.
1) Nalezy przekazywac kopie raportéw z wynikami badan Inspektorowi

45310000-3 nadzoru jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w
Roboty instalacyjne 1.10 programie zapewnienia jakosci.
elektryczne 2) Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru
na formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.
45311100-1 Przewody i kable stosowane w instalacjach elektrycznych
Roboty w zakresie 21 oswietleniowych i sitowych wewnetrznych musza by¢ dostosowane do
okablowania i uktadu sieci TN-S o napigciu znamionowym 230/400V pradu
elektrycznego przemiennego i czgstotliwosci 50Hz
45311100-1
BBty zak¥651e 22, Stosowa¢ w obwodach oddzielny przewdd ochronny PE i neutralny N.
okablowania
elektrycznego
45311200-2 Jako $rodek dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej nalezy stosowaé
Rt - 213 wytaczniki ochronne, réznicowopradowe. Parametry tych wytacznikow
Y W ZaKresie o 7 1 5 : i ;
. o (czas wylaczania, wielkosé pradu wylaczeniowego) okreslaja rysunki
instalacji elektrycznych o 5 N p .
okumentacji projektowej i specyfikacje.
45311100-1 W instalacjach elektrycznych o$wietleniowych i sitowych wewnetrznych
Roboty w zakresie 24 stosowaé polaczenia wyréwnawcze miejscowe, faczace przewody
okablowania i ochronne z czgéciami przewodzacymi innych instalacji i konstrukcji
elektrycznego budynku. LSW podtaczy¢ do GSW.
45311100-1
Roboty w zakresie 25 Przewody i kable elektryczne nalezy prowadzi¢ w sposéb umozliwiajacy
okablowania | ich wymiane bez potrzeby naruszania konstrukeji budynku.
elektrycznego
45311100-1
Roboty w zakresie 26 Stosowa¢ zasade prowadzenia tras przewodow elektrycznych w liniach
okablowania il prostych, rownoleglych do krawedzi $cian i stropow.
elektrycznego
45311100-1 1 11 _ ) ]
Roboty w zakresie Prowadzenie _lnsta]aq]l i rozmieszczenie ur?z}dz.en elel.{t'rycznyc_h w
; 2.7 budynkach powinno zapewnia¢ bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami w
okablowania : " e i .
zakresie okreslonych odleglosci i ich wzajemnego usytuowania.
elektrycznego
45311100-1 Listwy i rury instalacyjne wszelkiego typu i ich akcesoria, kanaty
Roboty w zakresie )8 instalacyjne musza by¢ wykonane z tworzyw sztucznych niepalnych lub z
okablowania A materiatu nierdzewnego. Listwy instalacyjne z tworzywa sztucznego
elektrycznego nalezy ukfada¢ na podlozu zgodnie z instrukcjg producenta.
45311100-1
Roboty w zakresie 29 Kazde przejscie kabla lub przewodu przez strop lub sciang musi byé
okablowania Ny zabezpieczone rurg ostonowa.
elektrycznego
Minimalne wartosci rezystancji izolacji obwodow odbiorczych
45311100-1 przedstawiono ponizej:
Roboty w zakresie 210 Napiecie znamionowe obwodu [V], rezystancja izolacji [MQ]:
okablowania I -do 50 V—obwody SELViPELV > 0,25,
elektrycznego - powyzej 50 V do 500V > 0,50,
- powyzej 500 V > 1,0.
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45311100-1
Roboty w zakresie

Trasy kabli, sposob utozenia oston lub konstrukeji w kazdym przypadku

T 2.11. ma zapewniac tatwos¢ ich lokahlz(zil:)_]lli )(np. w celu wymiany lub napraw
elektrycznego
45311100-1 ; s s 6 fE
. Wszystkie przewody musza miec zyly przewodzace wykonane z miedzi i
Roboty w zakresie - et
. 2.12. by¢ oznaczone przez producenta (marka). Musza posiadac kolorystyke
okablowania ’ " A ; 7 _
izolacji roboczej zyt zgodnie z wymaganiami normy PN-EN 60446:2004.
elektrycznego
45311200-2 Laczniki i gnriazda wiykowe powinrlly by¢ L{miejsc?wione na wysokoéc.iach
e (od wykonczonego podtoza pomieszczen) okreslonych dokumentacja
Roboty w zakresie . . o
i D— 23, projektowa lub wedtug odmiennych opisow pokazanych na rysunkach.
(i Lir Przed wykonaniem podiaczen tacznikdw i aparatury nalezy sprawdzic
alckiryeEhegn poprawnos¢ ich funkcjonowania.
Zrodta $wiatta powinny spelnia¢ podane nizej podstawowe wymagania:
453111200-2 a) lampy zarowe z wolframowym drutem zarnikowym musza by¢
Roboty w zakresie 2.14. zgodne z PN-83E/-06230 I PN-84/E-85000
instalacji elektrycznych b) lampy fluorescencyjne zgodne z PN-69/E-85001. Temperatura
barwowa 4200-4500K
45311200-2 0 cwietleni e sl ¢ zoodni :
Roboty w zakresie 5 15. | Oprawy oswietleniowe nalezy zainstalowaé zgodnie z wytycznymi
: i zawartymi w dokumentacji projektowe;j.
instalacji elektrycznych
45311200-2 o K ! le3 instal & eresind ;
Roboty w zakresic 2 16. | Oprawy ewakuacyjne nalezy zainstalowa¢ zgodnie z wytycznymi
: i zawartymi w dokumentacji projektowe;j.
instalacji elektrycznych
45312310-3 Pod K i sl od ’ fi , d
Roboty w zakresie odczas wykonywania mtsta acji odgromowej nalezy stosorwac zasade
: 3.1. | prowadzenia tras przewodow instalacji w liniach prostych, réwnolegtych
okablowania ; . g i
i prostopadtych do krawedzi obrysu budynkoéw i innych obiektow.
elektrycznego
45312310-3 Calos$¢ instalacji odgromowej wykonaé w oparciu o dokumentacje
Roboty w zakresie 32 projektows. Zaleca taczy¢ sie uziemienie urzadzenia odgromowego
okablowania " | z uziemieniem urzadzefi elektroenergetycznych i telekomunikacyjnych
elektrycznego jezeli nie zabraniaja tego szczegotowe przepisy dotyczace tych urzadzen
45312310-3
Roboty w zakresie 33 | Odlegtosci kabli ukladanych w ziemi od uziomu instalacji odgromowej nie
okablowania " | powinna by¢ mniejsza niz 1 m.
elektrycznego
45312310-3
Roboty w zakresie 34 Po wykonaniu instalacji odgromowej dokona¢ pomiaru cigglosci
okablowania *" | i uziemienia a wyniki udokumentowaé protokdtem.
elektrycznego
45310000-3 Po wykonaniu instalacji elektrycznej wykona¢ niezbedne sprawdzenia,
Roboty instalacyjne 3.5. | pomiary i badania instalacji elektrycznej a wyniki udokumentowad
1 elektryczne protokdtem.
Zgodnie z projektem przewiduje si¢ montaz:
45317300-5 - tablicy rozdzielczej TSG w sali gimnastycznej przy ul. 1 Maja w
Instalacja elektryczne 4.1. | miejscowosci Grodzisk, powiat Siemiatycze,
elektrycznych urzadzen - tablic sterujacych oswietleniem TS-1, TS-2 w sali gimnastycznej przy
rozdzielczych ul. 1 Maja w miejscowosci Grodzisk, powiat Siemiatycze.
45317300-5 Przy wszystkich rozdzielnicach, tablicach rozdzielczych, musi by¢
Instalacja elektryczne 49 umieszczony ich schemat ideowy polaczen z opisem aparatury, wielko$ci

elektrycznych urzadzen
rozdzielczych

nastaw aparatow i pradow znamionowych wkladek bezpiecznikowych.
Schematy powinny by¢ zalaminowane i czytelne.
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Podczas wykonywania naprawy istniejacych czynnych kabli lub

45310000-3 i : : ; - i
ot s przewoddw nalezy stosowaé zasade prowadzenia tras w liniach prostych,
Roboty instalacyjne Sl | os ; ; o
rownolegltych i prostopadiych do krawedzi obrysu budynkéw i innych
elektryczne o
obiektow.
45315300-1 ; s ; . :
lestiledfamasilani 6.1, Trasy przebiegu kabli zasilajacych nN, sposob ulozenia oston w kazdym

dlekiryeanepo przypadku ma zapewniaé odpowiednie warunki ich eksploatacji.

Do sterowania o$wietlenia zewnetrznego nalezy uzy¢é facznika

45316100-6 jednobiegunowego, zainstalowanego przy wyjsciu gtownym sali
Instalacja urzadzen 7.1. | gimnastycznej. OsSwietlenie zewnetrzne odbywaé sie bedzie za pomoca
o$wietlenia zewnetrznego oprawy o$wietleniowej, szczelnej, montowanej na elewacji, wyposazonej

w modut awaryjny.

5.2. Roboty instalacyjno-montazowe

Montaz urzadzen nalezy wykonaé zgodnie z instrukcja montazu dostarczong wraz z urzadzeniem oraz
wymaganiami podanymi w niniejszym rozdziale.
Przed przystapieniem do montazu urzadzen przykrecanych na konstrukcjach wsporczych (no$nych)
dostarczanych oddzielnie, nalezy konstrukcje te mocowac¢ do podtoza w sposob podany w dokumentacji lub
wynikajacy z technologii montazu danego urzadzenia.
W przypadku mocowania konstrukcji za pomoca kotew osadzonych w betonie montaz urzadzen na takich
konstrukejach mozna wykonaé po stwardnieniu betonu.
Niezbedne przepusty i kotwy ($ruby) do mocowania oston przewodow, dochodzacych do urzadzen, zaleca sig
mocowaé przed montazem tych urzadzen. Nie dotyczy to rur mocowanych w ostonach urzadzeni.
Przy prowadzeniu przez przepusty obwodéw pradu przemiennego wykonanych przewodami jednozytowymi
nalezy:
e w przepustach z materiatéw ferromagnetycznych prowadzi¢ wszystkie przewody jednego obwodu
(fazowe 1 neutralny) w jednym przepuscie (rurze);
e w przypadku prowadzenia kazdego przewodu w oddzielnym przepuscie stosowac rury z materiatu
niemagnetycznego lub elementy dzielone izolowane magnetycznie od siebie.

Po zamocowaniu urzadzenia nalezy:
»  dokrecié w sposdb pewny wszystkie sruby i wkrety w potaczeniach elektrycznych i
mechanicznych,
v zalozy¢ oslony zdjete w czasie montazu.
Zakonczenie przewodow nalezy wykona¢ z koncodwka kablowa lub zaprasowana tulejka.
Na przewodach nie stosowac koncowek zaciskanych srubami.
Kazdy przew6d nalezy zaopatrzyé na obu koncach w oznaczniki z podaniem symboli projektowych
okre$lajacych numer obwodu i symbol tablicy.
Urzadzenia dostarczone na miejsce montazu powinny posiada¢ wewnetrzne potaczenia ochronne. Pozostate
polaczenia ochronne nalezy wykonaé w czasie montazu.
Przewody ochronne powinny by¢ oznaczone kombinacja barw zéltej i zielonej.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.1. Zakres kontroli

Wykonawca musi przewidzie¢, ze poszczegolne etapy wykonanych przez niego prac beda na jego koszt

kontrolowane przez odpowiednie stuzby Inwestora.

Z kazdej kontroli sporzadzony bedzie protokdét. Ewentualne niezgodnosci wykonanych robot beda

usuwane na koszt Wykonawcy w terminie wyznaczonym przez Inwestora.

Kontroli podlegaé¢ bgda nastgpujace urzadzenia (grupy urzadzen) i uktady:

= rozdzielnice niskiego napiecia,

= wylaczniki i roztaczniki niskiego napiecia,

= dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa.

Po zakonczeniu prac montazowych nalezy wykonaé:

* pomiar rezystancji izolacji (oddzielnie dla kazdego obwodu od strony zasilania)
nalezy wykona¢ induktorem 1000V. Rezystancja izolacji mierzona miedzy badang faza i pozostatymi
fazami potaczonymi z przewodem neutralnym nie moze by¢ mniejsza od 0,5 M dla instalacji 230 V
1400 V;

= Pomiar kabli zasilajacych,

= Pomiar kabli telefonicznych,

= Pomiary uziemienia,

* Pomiar ochrony przeciwporazeniowe;j.

Po pozytywnym zakonczeniu wszystkich badan i pomiaréw objetych probami montazowymi nalezy

zataczy¢ instalacje pod napigcie i sprawdzic, czy:

= Przewody zasilajace urzadzenia sa dotaczone do wlasciwych zaciskow;

7 wykonanych pomiaréw i préb winny by¢ sporzadzone protokoty.

6.2 Proby odbiorcze

W momencie, gdy Wykonawca uzna, ze prace montazowe zostaly zakoficzone i ze wyregulowanie
uruchomionej instalacji jest zakonczone, to zawiadamia on wowczas Inwestora, aby ten w odpowiednim
~ czasie wyznaczyt swoich przedstawicieli, ktorzy beda obecni przy czynnosciach odbiorczych instalacji.
Przedstawiciele Inwestora w obecnosci Wykonawcy przeprowadzaja kontrole, sprawdzenia i proby
instalacji i ewentualnie zobowigzuja Wykonawce do usunigcia stwierdzonych usterek.
Wowcezas, gdy w.w. sprawdzian, powtoérzony w razie potrzeby, jest zadowalajacy, Wykonawca
zawiadamia pisemnie Inwestora podajac proponowany termin gotowosci instalacji do odbioru
koncowego.
Wykonawca musi w tym samym czasie przekaza¢ Inwestorowi:

» instrukcje pracy i obstugi urzadzen,

» dokumentacje powykonawcza (w formie uzgodnionej z Inwestorem),

= szczegOtowy raport zawierajacy co najmniej wykaz i charakterystyke zainstalowanych urzadzen

oraz wyniki przeprowadzonych badan i pomiarow,

= atesty i aprobaty techniczne zainstalowanych aparatéw, urzadzen , przewoddéw i kabli.
Wykonawca dostarczy wszystkie urzadzenia potrzebne do przeprowadzenia préb i przeprowadzi
wszystkie regulacje i zmiany, ktore okazalyby si¢ konieczne dla prawidlowego funkcjonowania obiektu.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady obmiaru Robdt podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
Jednostka obmiarows dla instalacji elektrycznej sa:

* m kabliiprzewodow.

» [losci urzadzen elektrycznych,

= [losci osprzetu elektrycznego.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogélne zasady odbioru robdt podano w ST 00.00.00 ,, Wymagania og6lne” pkt 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Inwestora,
jezeli wszystkie badania kontrolne daty wyniki pozytywne.

Koncowego odbioru dokonuje uzytkownik, ktdry ustala komisje odbioru z udziatlem Inwestora,

wykonawcéw, odpowiednich stuzb technicznych, p.poz. i BHP oraz przedstawicieli instytucji

finansujacych.

Komisja odbioru powinna:

= zbada¢ kompletno$é, aktualno$é i stan dokumentacji powykonawczej i zaakceptowac ja,

» dokonaé bezposrednich ogledzin wszystkich elementéw instalacji w celu sprawdzenia jakosci robot i
zgodnosci z otrzymang dokumentacjg i przepisami,

= sprawdzi¢ funkcjonowanie urzadzen oraz przeprowadzi¢ wyrywkowe pomiary zgodnosci danych z
przedstawionymi dokumentami,

= ustali¢ warunki i mozliwosci przekazania instalacji do eksploatacji,

»  sporzadzi¢ protokot z odbioru z podaniem dokladnych stwierdzen, ustalen i wnioskow.

Komisja wnioskuje w czasie odbioru o przyjecie instalacji do eksploatacji.

Z chwilg przejecia instalacji przez uzytkownika i w dniach z nim uzgodnionych, Wykonawca wydeleguje

swoich wykwalifikowanych przedstawicieli, aby przeszkoli¢ personel do obstugi zainstalowanych

urzadzen. Przedstawiciel Wykonawcy przeszkoli personel w zakresie budowy urzadzen, ich pracy,

ustawienia wszystkich elementéw sterowania, bezpieczenstwa i kontroli. Przedstawiciel Wykonawcy

przekaze takze wszelkie potrzebne informacje niezbgdne dla zapewnienia bezawaryjnej pracy i obstugi

codziennej instalacji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Og6lne zasady dotyczace podstawy platno$ci podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
10. PRZEPISY I NORMY

Wszystkie instalacje zostang wykonane zgodnie z obowiazujacymi w Polsce przepisami i
normami oraz regutami sztuki budowlane;.

Urzadzenia, sposob ich doboru i parametry instalacji beda zgodne z migdzynarodowymi
wytycznymi JEC.

Urzadzenia beda zgodne z przepisami dotyczacymi zabezpieczenia urzadzen przed wplywem
obcych pol elektromagnetycznych i opatrzone zostang znakiem CE.

Ogdblne normy dotyczace wykonania powyzszej instalacji podano w ST 00.00.00 ,,Wymagania
ogodlne” pkt 1.2.

Inne dokumenty

e Dokumentacje techniczno-ruchowe urzadzen

e Przepisy Eksploatacji Urzadzen Elektroenergetycznych

e Prawo Budowlane z dnia 07 lipca 1994r. (tj. Dz.U. Nr 156, Poz. 1118 z 2006r.)

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkow

technicznych, jakim powinny odpowiadaé¢ budynki i ich usytuowanie (tj. Dz.U. Nr 75 poz. 690
z 2002r. z pézn. zm.)
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